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Automatisk inmdtning av kvarvarande bestdnd vid avverkning
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Test av mobila sensorer for bestandsmatning
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Nyttor i skogsbruket

Uppféljning av atgarder

Ajourhallning av
avdelningsregister

Beslutsstod i skordare

Referensdata vid inventering




ppfoljning av atgarder
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Kvarvarande bestand

e grundyta
stamantal

* diameterfordelning

e stickvagsbredd

Direkt aterkoppling till forare
och markagare
Objektiv kontroll
Tillsammans med uttagen volym
berakna gallringskvot och
gallringsuttag

Ajourhallning av
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Kvarvarande bestand

* karta 6ver atgardat omrade
e grundyta

* Dgv

e diameterférdelning

e stickvagsbredd

Kan delvis redan idag skattas fran
befintlig produktionsfil fran
skordare

Kombination kan hoja kvalité
Hgv

e volym

e tradslagsfordelning
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Kraver realtidsmatningar
» aterkoppling av gallringsuttag

* automation
e stamanalys vid aptering

Framforvarande bestand
e grundyta

e positioner pa trad

e uttag per areal

Storre krav pa system
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Referensdata vid fjarranalys

* Lyckade tester med skordardata
fran slutavverkning
e Kraver positioner av kranspets
* Mobil sensor ger data om
kvalamnade trad efter
avverkning
e dbh
* position
* Hojd och tradslag fran
skordarens uttag
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Automatiskt system for utbytesberakningar

Fjarranalys data

» stereobilder och NNH fran
Lantmateriet

e (flygburen laser)

Referensdata

e skordarmatning pa avverkade
stammar inkl. position

* mobil sensor for bestamning av
kvarldamnade trad
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Mobila sensorer
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Short range flash
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* PMDTec CameCube

* Laserbelysare och matrisdetektor

* (ccb/cMOs)

* Video

e 204x204 pixlar

* max7.5m

* Parkeringssensorer och spelkonsoler
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Short range flash
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Integrationstid for att kontrollera

reflekterande ljus Avstand och intensitet
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Pulsed line scanner

¢ Sick LMS-511

e 2D lasersystem

e Rorelse ger 3D

e Tiltad 45°

e Fordonsrorelse
* GPS
* Troghetsnavigering
* Odometer
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Distributed light

* Mantis-Vision F5

e 2D monochrome video

* Belyser objekt med mdnster
som anvands for att skapa
3D punktmoln

* 4.5 meters rackvidd
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Stereovision

* Vanliga videokameror
monterade i par

* Kan kombineras med
avstandsmatning fran laser

J

SKOGFORSK

Utmaningar

e Skymd sikt

e 24-7

e Positionering av maskin
* Smuts och vibrationer?
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Fortsattning

e Testa SLU befintliga
algoritmer for skattning
av diameter

e Kvantifiera nyttan av
olika systemldsningar for
skogsbruket
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